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DADES DE LA PLACA

Unitat Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial
Projecte Smart Autonomous Robotic Assistant Surgeon (SARAS)
Informacio del projecte https://grins.upc.edu/en

Perfil genéric Técnic/a de Grau Superior Suport a la Recerca

Grup 1 Contracte Obra i Servei

Perfil especific Requisits i competencies

Retribucié bruta anual 32.867,22 €/anuals (per jornada completa)

Jornada completa Durada prevista: Fins 30/09/2018

DADES DE LA CONVOCATORIA

Bases de la convocatoria

Sol-licitud

Composicié del tribunal Unitat: Alicia Casals Gelpi Suplent: Joan Aranda
UALRS: Lourdes Moreno de Francisco
Comite: Per determinar

CALENDARI

Termini de presentacioé de 9 d’abril de 2018

sol-licituds

Constitucié del tribunal 11 d’abril de 2018 a les 10.00 hores a la sala de reunions del
CTT, planta soterrani 1, edifici Vertex

Convocatoria a la prova ifo En cas de que el tribunal acordi realitzar proves i/o

entrevista entrevistes aquestes es realitzaran el dia 16 d’abril de
2018.
La Comunicaci6 dels candidats/de les candidates
preseleccionats/preseleccionades, el lloc i I'hora de

realitzacié es comunicara mitjangant aquesta mateixa web.

RESULTAT FINAL
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Requisits:

> Titulacid universitaria superior; Llicenciatura (antiga titulacid), Grau
Universitari (nova titulacié), Masters Universitaris oficials, preferentment
Enginyer en TIC iPHD en Robotica o temes relacionats .

Perfil Especific
Missio:

» Desenvolupar un sistema de planificacio, control i supervisié d’una plataforma
de cooperacié multirobot amb la interaccié de persones via la teleoperacio i/o
I’accid directa sobre I'espai de treball.

» Desenvolupar una estacié multirobot per teleoperacié orientada a tasques.

Funcions a desenvolupar:

» Efectuar la posta a punt de I’entorn de desenvolupament.
» Executar el test i avaluacio de la plataforma de teleoperacio.
» Dur aterme el desenvolupament d’estratégies de control d’alt nivell.

Coneixements:

Planificacidé de tasques en robotica i planificacioé de trajectories.
Grafics per computador.

Control de robots a alt nivell/ generacid entorns virtuals.
Cooperacié multirobot, cooperacio.

Catala, castella i angles parlats, llegits i escrits.
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Competeéncies Técniques:

» Alts coneixements de C++.

> Us d’ OpenCV | OpenGL.

» Programacio de dispositius haptic.
» Integracio de sistemes.

Competéncies Organitzatives:

Habilitat en planificacié del treball.

Capacitat d’organitzar treballs en equip.

Capacitat de cooperacié en entorn de treball.

Capacitat d’auto organitzar-se el treball.

Capacitat d’autoaprenentatge.

Iniciativa per proposar solucions a problemes actuals o esperats, i preveure
noves estrategies.

VVVYVVYY



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA
BARCELONATECH

Co-funded by the
Horizon 2020 programme
of the European Union

Facilitat de comunicacié.

Implicacio personal.

Interés i vocacio.

Disponibilitat a viatjar i fer estades fora.
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Experiéncia en:

» Experiéncia en robotica medica.

> Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites de més de 10 anys,
especificament, en el desenvolupament d’activitats de recerca, tant en I'entorn
universitari com industrial.



